D-01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysolégiowych, stabilizacja punktéw

granicznych pasa drogowego wraz z geodezynnwentaryzacja powykonawcz

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem, niniejszej SSE wymagania dotyegce odtworzenia trasy i punktéw wysakmwych

oraz wznowienie punktéw osnowy poligonowej Il Ktagniszczonych w trakcie przebudowy dla zadania pn
Przebudowa drogi gminnej nr ewid. 2153, 2149, 290&ichary Stare — Nowe Kichary w km

0+000 do km 1+850 deszcz nawalny 02 czerwca 2016

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéitdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniaryw

pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyggykonania Robo6t wymienionych w p. 1.1., zménych

Z przeniesieniem istnigjej osnowy geodezyjnej w uzgodnieniu g@lkiem Dokumentacji, zai@niem

osnowy realizacyjnej, wyznaczeniem trasy i punktysokaciowych, wytyczeniem obiektéw hynierskich

oraz obstug geodezyjy realizacji zadania.

Zakres prac naly wykona zgodnie z ustagvz 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartografice . Nr 30,

po0z.163 ze zm) oraz ustawa 0 gospodarce nieruciuamoi.

Dokumentagj geodezyjn nalery skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3

z podziatem na:

- akta posgpowania dla Wykonawcy,

- dokumentagj techniczi przeznaczondla Zamawiajcego,

- dokumentagj techniczi przeznaczaondla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Spos6b skompletowania dokumentaciji, o ktérej mowaunkcie 3 oraz formdokumentéw naley uzgodnt z

osrodkiem dokumentac;ji.

Roboty prowadzoneglla catej projektowanej inwestyciji.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym SS& zgodne z obowizujagcymi normami, wytycznymi i okigeniami

podanymi w DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Osrodek Dokumentacji —centralny, wojewddzkie i powiatowarodki dokumentaciji geodezyjnej i

kartograficznej, prowadzone przez odpowiednie oyddizby Geodezyjnej i Kartograficznej.

Osnowa realizacyjna —-osnowa geodezyjna (pozioma i wységiowa), przeznaczona do geodezyjnego

wytyczenia elementow projektow w terenie oraz gegpej obstugi budowy i montal urzidzeh i konstrukcji.

Reper —zasadniczy element znaku wységiowego lub samodzielny znak wysdk@mwy (np. repekcienny),

wykonany najcgsciej z metalu i majcy jednoznacznie okény punkt, ktérego wysoké jest wyznaczona.

Znak geodezyjny— znak z trwalego materiatu umieszczony w punktzsiowy geodezyjnej.

Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocztkowy i koncowy punkt trasy.

Swiadek punktu granicznego- stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4tami d=10mm, pomalowany na biato z

wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarprtekrdj poprzeczny : 12 x 10cm; diggd.00cm

(w tym 50cm wkopany w grunt)

Inwentaryzacja powykonawcza pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i spmzenie zwazanej z nim

dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.5. Ogolne wymagania dotygpze robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jekarykonania Robét i ich zgodédz Dokumentagj Techniczg.

Ogolne wymagania Rob6t podano w SST DM.00.00.00\&fyania Ogoline”.

2. MATERIALY

Do stabilizacji punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gvzdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diejdostosowanej do potrzeb.
Paliki drewniane do stabilizacji pozostatych punkt@owinny mi& $rednic: od 0,05-0,08 m
i dlugos¢ okoto 0,30 m.
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolcérednicy 5 mm i diugéci od 0,04 m do 0,5 m.
Elementy betonowe musby¢, wolne od spkan, wolne od wykruszig ubytkéw, powierzchnie powinny by
gtadkie, bezladéw po gcherzach powietrznych.

Sprawdzenie wyghu zewnrtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu:
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- sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm

za pomog przymiaru stalowego lub ¢my - sprawdzeniegtéw prostych w narmach elementéw wykonujeesi
przez przytaenie lgtownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioi

do 1mm.

Swiadek punktu granicznego powiniendggomalowany naétto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY.
Do produkcji elementéw natg stosowd beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25; (C20/25) wg-EN 206-1.
Beton wyty do produkcji elementéw, powinien charakteryzéwig: wytrzymaldcia nasciskanie min. 25 MPa,
nasikliwoscig, ponizej 5%, mrozoodporritia i wodoszczelngcia, zgodnie z normmPN-88/B-06250.

Wszystkie elementyaywane do stabilizacji punktow powinny pozwitia stabilizagj punktéw w sposéb
okreslony w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktépozvodu ich zniszczenia

nie maze powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkoyvzaptat.

Do stabilizacji punktéw wysokgiowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzathaodtworzenia lub
zag:szczenia), nalgy uzy¢ stupkéw betonowych.

Do wykonania opiséw i oznaczeunktdw mana wywaé farby chlorokauczukowej w dowolnym kolorze
oprécz biatego.

3. SPRZAET

Roboty pomiarowe naly wykona nastpujacym sprztem geodezyjnym

instrumenty o doktadrai pomiaru ltéw 1C°oraz odlegtéci 5 mm+ 5 mm/km,

nasadki dalmiercze o dokfadiwd pomiaru odlegtéci 5 mm+ 5 mm/km

teodolity o doktadngéci pomiaru ktéw 10,

niwelatory o doktadnéci pomiarut 5 mm/km,

tyczki , faty , tdmy stalowe i ruletki,

Dopuszcza sistosowanie odbiornikéw GPS zapewa@ich uzyskanie doktaddoi zgodnych z
niniejsz SST.

Wszystkie uywane do Robét instrumenty geodezyjne powinng trgktyfikowane oraz posiadavymagane
przepisami szczegollnyniwiadectwa legalizaciji.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dla transportu podano w SST D-MM@00 ,Wymagania Ogélne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdine”.

Prace pomiarowe nale wykona zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi w p.10 niniejszej
SST. Wykonawca ma oboydek uzyské z csrodka geodezyjnego niegtne ,Materialy geodezyjne” potrzebne
do realizacji zadania wymienionego w p.1.1.

Roboty obejmuj wykonanie:

inwentaryzacja sytuacyjno wysadaowa istniejcej trasy,

opracowanie roboczego profilu podhego trasy, opracowanie roboczego przebiegu trgshamie oraz
roboczych przekrojow poprzecznych drogi,

opracowanie roboczego profilu podhego rowdw krytych i rowéw otwartych,

wyznaczenie dla potrzeb Robét w ramach realizagjitkaktu:

- punktow osi trasy,

- punktow wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperéw roboczych,

wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, w tym pbloaw i koncéw krzywych przejciowych i
tukéw kotowych, z zagszczeniem ich wg potrzeb i aadanie Irkyniera

wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojow wedtug potrzeb,
wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie oftiskmostowych i zalzenie reperéw roboczych przy tych
obiektach,

stabilizacji punktéw w sposéb chraoy je przed zniszczeniem,

pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszcebriyb uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspotezinych, hcznie z ich zgtoszeniem do fswowego Zasobu Geodezyjnego,
utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niedbym zakresie,

aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikah z przepiséw Prawa Geodezyjnego oraz
szczego6towych ustatennych SST,
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wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy paimweej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowyigtaowej,
zgodnie z zasadami oktenymi w niniejszej SST.

W ramach prac natg wykon&a':

- wznowienie punktéw granicznych pasa drogowegapkonaniu robot,

- odtworzenie i przeniesienie starych punktow gramych,

- trwate zastabilizowanie tych punktow graniczngblpkami PD,

- okaz& granie witascicielom nieruchomi przylegajcym do pasa drogowego,

- wykon& operat techniczny zawiegajy:

- wykaz wspétrzdnych punktéw granicznych pasa drogowego w uktaga@g5” i ,2000”

- szkice wyniesienia z wymiarowaniem

- ma wskegowg z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

- wykonanie po zaki@zeniu robét budowlanych inwentaryzacji powykonagyegawniajcej cataé
infrastruktury, w pasie drogowym potwierdzonej wakencjonowanymi operatami technicznymi.

Podstaw prawry do wykonania powjszych czynnéci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i
kartograficzne ( Dz.U. Nr 30).

Trwalej stabilizacji podlegajwszystkie punkty zalamania granicy pasa drogowsga odcinki proste o max.
diugcsci do 200m. Dodatkowo punkty graniczne ujawniondokumentacji PODGIK przed rozpagiem prac
drogowych. Do trwatej stabilizacji nafg zastosowébetonowe stupki geodezyjne z keeyn (na gornej
powierzchni poprzecznej) PD. W przypadkach, gdynéemaliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem
granicznym, natey zaspi¢ go innym elementem zamontowanym w padt¢np. pet stalowy, rurka). Taki
punkt naley opis& oraz sporadzi¢ szkic topograficzny ok&tajacy jego potaenie. Do oznakowania pasa
drogowego ( w sposOb trwaty) najezastosowastupki betonowe swiadki punktu granicznego ¢ p g). W
linii granicznej (w odlegtéci do 1m) naley przy stupku granicznym wkopa zastabilizowa swiadka punktu
granicznego w odgpach do 200m, z zachowaniem wizurydzy gsiednimis p g.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysfpieniem do Rob6t Wykonawca powinien uzyskiane zawierafge lokalizacy i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw na koszt issteam Wykonawcy.

Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia
Robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgdach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig Sie

od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie molgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungi¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
Robét oraz zabezpieczenie istgmjch punktéw osnowy geodezyjnejisavowej i punktéw granicznych,
ochrorg ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktéw weaaniszczenia. Wszystkie prace pomiarowe,
konieczne dla prawidtowej realizacji Robot nalelo obowjzkéw Wykonawcy. Jeeli znaki pomiarowe zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego
prowadzenia Robét, to zostaane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @laigtowej realizacji Robét natg do obowyzkow
Wykonawcy.

5.3. Osnowa realizacyjna

Przed przysipieniem do Robét, Wykonawca ma obarék zaprojektowd wyznaczy i zastabilizowd osnove
pomiarovy dla catéci Robo6t. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz pumkirysokdciowych powinno by
takie, aby kady punkt zlokalizowany w olbie Rob6t byt namierzalny co najmniej z dwéch pémkbsnowy
poziomej oraz co najmniej jednego punkt osnowy pvaey, z zaimng doktadndcia.
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Repery robocze natg zatazy¢ po za granicami Robot zy@anych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeslpocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jedno-znaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

Dokiadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigddoktadngci osnowy pomiarowej pestwowej IlI-giej
klasy.

Osnowa realizacyjna powinnadgiowigzana do osnowy patwowej (poziomej i pionowej) klasy nie
nizszej nk ll-giej.

Do obowpzkéw Wykonawcy naley utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie reatjg&ob6t. Osnow
realizacyjm nalezy aktualizowa nie rzadziej ni:

w trakcie trwania Robd4t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uzaegjedwniez uzasadniomobave Wykonawcy lub laynier,
ze takie naruszenie naptto,

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarogpejziomej i pionowej) lub konieczkd czestszej
aktualizacji osnowy, tiw okresach granicznych podanych w niniejszej SigThmwe powodowa roszczé
Wykonawcy o dodatkowvzaptat.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o opracowany roboczy przebieg trasyamigl przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy fitwowej, ktdra zostata zaktualizowana w sposéb ppdap. 5.3

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 20 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej e mize
by¢ wieksze nk + 5 cm.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca Robét zgpt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagy&obot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy Robdt), oraz w miejscach wymagggh uzupeienia dla poprawnego
przeprowadzenia Robot i w miejscach zaakceptowapyzbe Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté& ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

5.6. Wyznaczenie pajenia obiektow igynierskich

Dla kazdego z obiektow irynierskich naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

wytyczenie osi obiektu itynierskiego,

wytyczenie punktow ok&tajacych usytuowanie (kontur) obiektuzynierskiego, w szczegoélga fundamentdw,
przyczotkOw i podpor.

5.7. SKOMPLETOWANIE DOKUMENTACJI GEODEZYJNEJ

Dokumentagj geodezyja nalery skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatlem na

- akta posgpowania dla Wykonawcy,

- dokumentagj techniczi przeznaczondla Zamawiajcego,

- dokumentagj techniczi przeznaczaondla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Spos6b skompletowania dokumentaciji, o ktérej mowaunkcie 3 oraz formmdokumentéw naley uzgodnt z
osrodkiem dokumentac;ji.

Dokumentacja dla zamawigfego

- sprawozdanie techniczne;

- map zasadnicz z punktami granicznymi,

- kopie wykazow wspotdnych punktow osnowy oraz wykazy wsp@htmych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,

- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyett ochrog,

- kopie opiséw topograficznych,

- kopie szkicéw polowych,
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- nadnik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzgi mapa realizowana jest
numerycznie;

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robét gegjhych zgodnie z wymogami

i doktadnagciami wymienionymi w punkcie 5.

Roboty obgte SST odbiera ltynier na podstawie przedstawionych przez Wykorasz&icow, dziennikow
pomiarowych i protokotéw wg zasad okienych w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

6.1. SPOSOB POSEPOWANIA W PRZYPADKU WYST APIENIA | USTEREK
W przypadku wysipienia wad lub usterek zgaanych z prawidtlowym wytyczeniem elementowetypgh
dokumentagj, Wykonawca ma obowzek usug¢ zaistniate bddy na wtasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.00®QWVymagania ogélne”.

Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktoveekgsciowych wraz z geodezyyri budowlarn
dokumentagj powykonawcg jest km (kilometr) wyznaczonej sytuacyjnie i wysééiowo oraz
zastabilizowanej trasyadznie z wykonaniem wszystkich niezimych czynnéci mapcych na celu wykonanie i
odbidr robot.

Jednostk dla geodezyjnej i budowlanej dokumentacji powykeczej jest ryczatt

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M.00@QNymagania ogdine” .

Roboty ob¢te SST odbiera kynier na podstawie przedstawionych przez Wykonresz&icow, dziennikdw
pomiarowych i protokotéw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogollne zasady dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Ptaci st za odtworzenie trasy,, obskugeodezyjg na etapie realizacji rob6t, wyznaczenie punktéw
wysokasciowych po dokonaniu odbioru rob6t, wg punktu 8 kenyanie inwentaryzacji powykonawcze;.
Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

Zakres robot obejmuje:

zaprojektowanie osnowy realizacyjne;j,

zaprojektowanie roboczych profili podiaych i poprzecznych trasy,

przeniesienie istniggej osnowy geodezyjnej, w uzgodnieniu gd@kiem Dokumentacji Geodezyjnej,
przeniesienie punktéw referencyjnych,

zalazenie osnowy realizacyjnej,

wytyczenie w oparciu o opracowane dane, Dokumeptasiniejacy przebieg trasy punktéw gtéwnych trasy t;.
pocztkow i koncéw elementéw geometrycznych - krzywych péeijwych

i tukéw kotowych oraz ramp przechytkowych z ich tadmlizowaniem sytuacyjnym

i wysokasciowym,

wyznaczenie sytuacyjne i wysalailowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie

z projektami roboczymi i Dokumentaapraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikiata
sposOb trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych punktawiezgco do zakéczenia okresu gwarancyjnego,
zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperéw w imdl odtworzenia,

w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczbrlyb uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspéteinych, cznie z ich zgtoszeniem do i&wowego Zasobu Geodezyjnego,

uzyskanie wszystkich niezbnych danych z Rastwowego Zasobu Geodezyjnego,

aktualizacja punktéw osnowy fitwowej (poziomej i pionowej),

wytyczenie obiektow iynierskich i budowlanych,

wykonanie pomiaréw geodezyjnych tzw. ,stanu zero”

wykonanie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,

wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okréR@h6t, gwarancji igkojmi punktéw osnowy realizacyjnej,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikah z przepiséw Prawa Geodezyjnego oraz
szczego6towych ustatennych SST,

wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okreslonych w niniejszej SST na podstawie szkicow i drikdw
pomiaréw geodezyjnych oraz protokétéw kontroli zgmdz zasadami okékwnymi w SST DM.00.00.00.
~Wymagania Ogdlne”,

pozyskanie niezfinych materiatébw geodezyjnych,
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zakup i transport materiatéw i spta,

oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

wykonanie niezednych zgtoszéi innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczegalizowanych rob6t budowlanych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kaafagme (Dz. U. Nr 30, poz.163 z jdejszymi zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3 Zasady kompletowania dudwntacji geodezyjnej i kartograficzne;j

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Instrukcja GTS GG-00.01.02 Zaknie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjizadidg i obiektdw
mostowych.
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